LIIKLUSE LOENDURID ja
JARELVALVE SUSTEEMID

KLL-2

Kompleksne Liiklusloendur

Liikluse jalgimise andur KLL-2 on portatiivne kontaktivaba ja autonoomne andur
soidukite liikumise jalgimiseks teedel.

Tee darde pinnasesse paigaldatuna reageerib andur moéodduva sdiduki poolt
tekitatud magnetvalja muutusele. Séidukite tdpsemaks tuvastamiseks kasutatakse korraga kahte
andurit, mis on omavahel raadioside abil ihendatud.

Andur salvestab mootetulemused sisemisse mallu. Taiendava sidemooduli kasutamisel on andur
vBimeline reaalajas edastama andmed mobiilsidevérgu kaudu serverisse.

Andur moddab séidukite kiirust, pikkust, sdidukiklassi ja pikivahet.
Anduri voimalikud kasutuskohad:

Maanteed.

Peale- ja mahasdidud.

Kruusa- ja pinnasteed.

Teed, mille [ahistel puudub viline toiteallikas.

Anduri metallkorpuse otspaneelil asub Ghenduspesa loenduri mallu salvestatud andmete
mahalugemiseks ja akude laadimiseks.

Andmete maha lugemine toimub USB Ghenduse kaudu arvutisse. Loendusandmete kohta on v&imalik
koostada protokoll .csv vGi .xls formaadis.

KLL-2 Kasulikud Omadused

e Salvestab sdidukite kiirust, pikkust, sGidukiklassi ja pikivahet

e Andmeid saab vaadata arvutisprogrammi kaudu voi viia Excel tabelisse
o Andmete lugemine USB kaudu; traadita moodulit saab eraldi tellida

o Kauakestev sisemine aku mida laetakse USB kaudu

e KLL-2 komplekt koosneb 2 andurist

Parameeter VEER{T

Mdoddetud ja salvestatud info Autode arv, klass, pikkus, kiirus ja pikivahe
Toide Sisse ehitatud Li-lon aku

Autonoomse to6tamise kestvus O0pdeva | 60

Tootemperatuuride vahemik °C -30 kuni +50

Gabariidid mm @60 x 130

Anduri kaal g 580

Korpuse kaitstuse aste IP68
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